
KAYSERI BUYUKsEHIR BELEDIYESI

MAKINA IKMAlノ BAKIM VE ONARIM I)AHミE BAsKANLIGI
TEI」 ESKOBIK BOMIJU IHDROI」 IK PI′ATFORⅣl ARACI

TEKNIK sARTNAMESI

1. IsIN KONUSU

1。 l Kayscri 13uyiik§chir Bclcdiycsindc kunanllmak tizerc Tclcskobik Bomlu Hidrolik PlatliDrm ve

a§attlda marka vc ёzcllikleri belirtilcn araca monttt yaplml i§ inc ait teknik§ artnamcdir.

2… Tclcskobik 13omlu Hidrolik PlatfOrm montttl yapllacak aracln tcknik ёzelliklcri:

IVECO

acnll

70C18
2999 clllJ

esal-esi 4350 111nl

2025

Ctl 129kヽV
tiklii lく iitlc 7200 kg

6 ileri rnanuel $anzrman

3‐ SEPETI」 11)1ッATFORMIノ U・ I｀EKNIK OZELLIKLERI
Ⅳlakincnin()ZE′ 1~1｀ cknik ёzclliklcri:

Gcncl()zclliklcr:

- Yi.iksek mukavemetli ithal gelikten imal
edilmiq bomlar. (MC 700)

- Oransal kumanda sistemi.
- Ilata ekranr

- Ayaklar aqrhnadan bomlarr agmayan emniyet
sistemi.

- Bomlarr oturrnadan ayaklan toplamaya izin
vermeyen emniyet sistemi.

- Otomatik sepet dengeleme sistemi.
- izolasyonlu polyester / fiberglas sepet.

- Sepette aydrnlatma projektrirti.
- Sepettc 220Y1380Y Priz
- Sepetlen ve yerden kontrol (toplam 2 kontrol

paneli)

―Ayaklarda borusuz dirck baЁ lantlyla tam

giivcnli kilitlemc sisterrli.

― Scpcte ycrdcn binmc irnkanl.

―Hidrolik sistemdc en iyi■ ltrasyon i9in cnli,vc

dё nii§ ■ltresi.

― Ara9  kabinindc  pompayl  dcvreyc  alrna

sistcmi.

Äyrl ayrl ya da aynl anda kontrol cdilcbilcn

dcngc ayaklarl

―Hcr arazi konumuna uygun mafsaHl ayak
pabu91arl.

―Aracln  motorunu  sepctten  durdurlna  vc

call,1lrma sistcmi.(ara9 destckliyorsa)

― Izin verilcn tiim yiik vc kOnurlllarda gtivcnli

270(± 135

750 x l.400 x l.100

dengeli ve mukavim tasanm.

20

18
つ
乙

200

3150

5600

2200
4500



Kumanda panolarrnda acil
burtonlan.

KLrledc yanarcl6nerli larnba.

Acil durumlar igin el pompasr.

Ilomun iginden gegen kablo ve hortum tesisatr

Aracrn tagrma kapasitesine uygun ebatlarda
takrm dolaplan.

- Flidrolik sistemde R2A kalitesinde hortum
borular.

― Scpcttc cmniyet kilidi takllmasl i9in 2 adet

mapa
― Sepet 9all,lrkcn sesli alarm.

―Pompa dcvrcyc ahndlこ lnda ayak ba§larinda vc

scpct altinda yanlp sё ncn uyarl l§ lklarl.

 ̈Hidrolik yaЁ  scviyc vc sicakhk gё stergcli

rczcrvuar

―Boya:2 kat cpoksi astar,2 kat akrilik boya

― Biittin pilnlcr vc makaralar galvaniz kaplama

durdurma

- I lidrolik dryt l"I4g rq11ygl\tltllgt1

4.sASI
4.1.Aracin,ascsi tiZerinc,sistcnlin oturabilinesii9in platibrma ait St37 veya daha yiiksck rnukavcmct

dCttCrinc sahip proil vcya sac malzcmcdcn yapllacaktlr.

4。2.sasc,kulc vc bomlarl ta§ lyacaこ lndan statik ve dinamik yuklcre muka宙 m olacaktlr.

4。3.sasc,ara9§ ascsindcn ayrl olacak vc§ aseye kaynakslz,ekildc ve§ ascye zarar vermcdcn 9eHk
clvatalarla(kontra sOmunlu)baこ lanacaktlr.

4.4。 1｀ um hidrOlik platお rm clcmanlari bu,ascyc baこ lanaCaЁ indan gcrcktittinde Sё Z konusu clcmanlar
ara9tan sё kulcbilir nitcliktc olacaktlr.

5。 ISTINAT AYAKLARI
5。 1.call,ma cmniyetini yukscltmck platbrmun hcr turiu arazi kOnumlarinda zcminc paralclliこ ini vc

dёnnlc aninda aracin dinamik vc statik dcngesini saElamak amaclyla saЁ h ve sOHu iki§ er adctten 4

adct istinat ayagl zclninlc giivcnli a91 konumunu saこ lamak Suretiyle imalatl yapllacaktlr.

5。 2。 /ヽ yaklar §ascyc montc cdilnlis kutu konstritksiyon §cklindc irnal edilccek ,aseyc uygun bir

,ckildc ba二 lanacakllr.

5.3./ヽyaklara tck tck kumanda cdilebilccegi glbi gcrcktlgindc tiimune aynl anda kumanda

cdilcbilcccktir.

5。4.Ayaklarin tahriki hidromckanik kumanda koHarl ilc sattlanaCak vc harcket Tcleskobik Olacaktlr.

5.5。  Ayaklar a91lnladan bomlarin a91lrnaslnl cngcllcycn cmniyct sistenli bulunacak.Scpeti ta,lyan

bollllar toplanmadan hidrolik ayaklar toplanmayacaktir.

5。 6. Ayak pistonlarinin ycre basan klslninda kiircscl yuvah ya da piFnli Oynar ba§ h kaymayl ёnlcyici
gcni,pabu91ar bulunacaktlr.Ayak pabu91arl yerden cn az 35 cm ytiksektc olacaktlr.

5。 7. Ayak pistonlarinda mutlak surctlc kilit valllcri bulunacak olup,sёz konusu valfler vc scnsOrler
darbc vc czillllclcrc kar,l korunmasl amaclilc muhaね za1l olacaktlr.

5。8. Ayaklarln malzcmcsi St52 malzemcdcn vcya daha ytiksek mukavcmet sahip Oelik malzcmcden

imal cdillni§ olacaktir.

5。 9. Ayaklarin pabu91arl bulunacak, bu pabu91ar aracin hcr tiirlii arazi kO,uHarinda dengcde

kalrnasinl saこlayacak dizaynda Olacaktlr.

5。 10。  Ayak pistonlarinin kumanda mcrkczi aracin sol taraflnda olacaktlr.

5。 11. Ayaklarin tahriki hidromckanik kulnanda koHarl ile saЁ lanaCaktlr. Ayak kumandalarinin
bulunduこ tl klSlrnda aracin dcngcsini gё stcrcn bir tcrazi gёstergcsi vc kuHanlcinin anlayabilcccЁ i

§ckildc basllllll§ kumanda yё nlcrini gё stcrcn bask11l etikct olacaktlr,

6.KUIフ E
6.1. IIidrolik platibrmda tist yaplyl ta§ lyan kule St 52… 3 malzcmcden vcya daha yiiksck mukavemct
dCttCrinc sahip 9clik malzcmcdcn imal edilmi,olacaktlr.

6.2.I〕 om platibrina montalanan tutucu ayak uzerinc basacaktlr.Bom vc Oturacaこ
1

lllalzclllC ilC dcstcklcnlnclidir.

6。3. Ktllc kcndi ckscnindc 270 dcrccc(上 135° )dёnmC yctcncЁinC Sahip olacaktlr.

nokta arasr kauguk

つ
４



6.4.135 dcrcccdcn dahaね zla dёnmcmcsini sa二 lamak amaclyla dё nmc i§ lcmini kontrol cdcn hcr iki

yё ndc s、、アitch ilc saglanacaktlr,scsli lkaz vc durdurucu stop sistenli bulunacaktir.

6.5。  sasc― kulc battlantisinln yaplldlttl dё nti§ di§lisi sonsuz di§ li ilc tahrik cdilccck, hcrhangi bir

pinyon di゛ li battlantisl bulunmayacaktir.

6.6.IIidrolik platibrmun kumanda edilebilmcsini sattlayan kontrol kumandasl scpcttc vc platliDrmda

montcli olacaktlr;olasl bir ariza,i§ kazasl,saこ hk prOblcllli vb.durunllarda scpctin kumandasl ara9

uzcrindcn yapllarak scpct a§ aこl indirilcbilir olmalldir.

6.7.Yё nlcndirmcyi sa二 layacak kontrol kumandasi buton vc joystick sistcmH olacaktlr.Kullanlm

kolayllこ l vCi,8tivcnlitti tiSt diizcydc istcnmcktcdir.

6.8。 Kontrol kunlandalarl iizerindc kuHaniclya yol gё stcrcn i§ arct vc yazllarin bulunduttu CtikCtlcmc

yapllacaktlr.

7.BOⅣ ll´AR
7.1.call,lna ytikscklitti olan 20 rll'yc biri sabit ditterleri harekctli cn az 3 bom ilc ula,llacaktlr.

7.2.13olnlar yiiksck mukavcmctli 9cliktcn ST52-3 kalitc sacdan tclcskobik olarak imal cdileccktir.

7.3. Bonllar kulc,tcleskobik bolll,cklindc olacaktlr.

7.4.Bomlar vc tum tesisat,kaldlrma ara91arl yё netmclittine gё re uygulanan,kaldlrma yukunin
yanalda l,25 katl,dikcyde l,l katl ilc tcst yapllmasina uygun malzemclcrdcn imal edilip,tasarlmln

cmniyct sartlarinl saЁ layabilir olmasl gerckmektcdir.

7.5。 Bollllarin ta。 lrna kapasitcsi rnin. 10 rll yanal uzamada bom ycrc paralcl konumda ikcn 200 kg.

scpct kaldlrina ytiktinii sattlayaCaktlr.

7.6. Bonllarin yana1 9ah§ ma alanl nlin. 10 m Olacaktlr.Bonllarin birbiri i9indc yataklanmasl dcrin

lamalarla sattlanacaktlr.Bu lamalar bomlara gё mmc civatalarla baЁlanacaktlr.Yataklama lamalarinin
ё19iilcri ytizcy basinclnl kar§ llayacak cmniycttc uzun siirc 9all§ maya uygun olacaktir.
7.7. 

′
I｀clcskobik bollllarin birbiri i9crisindc harcket ctlncsi sattlayan piston birinci bonla bOynuz yatak

§cklindc yataklanacaktlr.

7.8。 Bollllardan scpcte ta§ lnacak ho■um ve kablolar,bolnlarin i9 klsrnina monte edilccek olan kablo

ta§ lllla sistcnli ilc ta§ Inacak.Bu saycde dl§ ctkcnlcrdcn olu§ abilccck aksakllklar ёnlcncccktir.
7。 9, IIidrolik platibrlllda ta,lylcl unsurlarda(bornlar, yatay ayaklar, dikcy ayaklar vb.)dOこ ruSal

kaynaklar kaynak rObOtu taralindan, diЁ Cr biitiin kaynak i§ lcnllcri scrtinkall kaynak opcratё rleri

taralindan standartlarina uygun olarak kaynatllacaktlr.

8.cAIJIsMA SEPETI
8.1.Scpct hcr konum i9in cn az 200 kg ta,lrna kapasitcsinde olacaktlr.

8.2.Scpet 2 kisinin 9ah§ masina irnkan saЁlayaCak ё19iidc olacaktlr.
8.3。 Scpct kumanda mckanizmasi toz,yaこ mur ve dl,Ortamdan gclccek zararlara kar,l yuksck
mukavcnlctli kapakll koruyucu i9crisinc ahnacaktlr.

8.4。 Scpct klsln1 70 kV gcrilirn scviycsinc izOlc olacaktlro Ancak izolasyon scviycsi korunarak scpct

i9inc gircn stlyun tahliycsini saこ layacak kanal imalatl yapllacaktlr.lzolenin・
「 SE norrnlarina uygun

yaplldlttlna dair tcst rapOru idarcyc tcslinl cdilcccktir.

8.5。  Scpct kolayllkla inilip 91kllacak vc kaymayacak, basamakll ,ckildc dizayn edilccektir.

KuHanlcHlln kolayca inip binincsi icin scpct iizcrine iki adct tutama9 cklcncccktir.

8.6.Scpct son bollla profil malzcmcdcn imal cdilrni§ bir§ ase ilc 9elik clvatalarla montc cdilcccktir.

Battlantl civatalari scpct i9crisindc 91kintl kalinayacaktir vc civata ba§ larl izOle bir nlalzcmc ilc sepet

izolasyonuna uygun,ekildc elektriksel olarak izOle edilcccktir.

8。 7.Scpct ibcrglass/polycstcr rnalzcmcdcn imal edilcccktir,Scpctin tiim baЁ lanti ClVatalarl i9cridcn

vc dl,al・ ldan izolc cdilrni§ olarak cn a‐/_1 000V gcrilinn izOleli rnalzeme ile kaplanacaktlr.

8。 8.13onllal・ ln hcr turlii harckctindc,scpctin ycrc paralenitti uygun bir sistcnllc saЁlanaCaktlr.

8.9。 Scpcttcn hidrolik sistcmc kunlanda cdcbilrnek i9in gcrckli kumanda tcrtibati bulunacaktlr.

8。 10。  Scpct 9cvrcsinc fosliDritl ikaz §critlcri bulunacaktlr. Bu isarctler 9evrcSCl §artiardan
ctkilenmcycccktir.

8。 11.Scpct i9indc 2 adct cmniyct kcmcri battlama halkasl olacaktlr.

8.12。 Scpct iccrisindc harckct ettirilcbilir l adct lcd praCktё r bulunacaktlr.



8.13.Scpct saこ a VC SOla dё nmc yctcllcこ inC Sahip olacaktlr.

8.13.IIidrolik I)latibrnlun 9ah,masl CSnaslnda yanan,scpctin alt klsrninda uyarl ikaz lambasl,kuledc

l(bir)adct dё ncr ikaz lanlbalari vc ara9 kabin iizerindc LcdH tavan tepe lambasl olacaktlr.

9.KAROSER
9。 1.Karoscr astarlanllll§ 30x30xl,5nlln cbatlarinda kutu proildcn karkas yapllarak,iizeri 3/2 baklava

dililnli sacla kapatllacaktlr.

9。 2。 Ara9 karoscrillc uyunl saこ layaCak§ ckildc§asc vc istinat ayak baЁ lantl gё riiniinllcrini kapatmak

amaclyla bir karoscr yapllacaktlr.

9.3.Saclar prollHcrc iyi kalitcdc 9clik per9inlcr,konik vidalar vcya kaynakll,ckildc battlanaCaktlr.

9.4.Karoscr uzcrinc 91kmak i9in aracln satt vcya s01 taraina gelccck§ ckilde mcrdivcn yapllacaktlr.

Mcrd市enlcr,91kma,sarkma§ cklindc dcこ il kasayla birle,ik olacaktlr.

9。 5。 Karoscr tizerine sol tarainda 2 adet dolap olacaktlr,dolaplar l,5 mrn 9elik sac malzcmedcn imal

edilecck kilitlcncbilir rnalzeme dolabl yapllacaktlr.

101HDROIノ IK DONANIⅣI

10。 1. IIidrolik yaこ tankl SiSteinc uygun kapasitcdc,iizcrinde seviyc gё stergcsi,slcakhk gё stcrgcsi,

tank kapaこ l i9indc isc cnli§ vc dё nii§ iltrclcri mcvcut,alt klsrninda pompa cnli§ hortumuna ktircscl

vana 11lontc cdilnli,sckilde olacaktlr.

10。 2.′ I｀ankin uzcrindc yaこ SCViyc vc slCakhk gё stcrgcsi,tank kapaЁ l ioinde isc flltre olacaktir.

10。 3.Sistcindc kullanllan hidroliЁ in Cinsi vc tanlmlaylci numarasl metal ctiketle bclirlencccktir.

10.4.′ l｀ank ara9 kabini arkaslna platliDrnl,ascsinc clvatalarla montc cdilcccktir.

10。 5。

′
l｀ankin alt klsrlllnda polllpa crnis hortumuna kiircscl vana rnonte cdillni,olacaktlr.

10。 6.Sistclllin tahriki ara9§ anzllnanindan P.T.〇 .yardlinl ilc tahrikli bir ponlpayla olacaktlr.

10。 7. Pompanln call,ma basincl vc dcbisi platformu cmniyctli §ckildc 9all§tlrabilccck kapasitcdc

olacaktlr.

10。 8。 Hidrolik hortumlar,call§ ma basincina dayanlkl1 91ft kat tel ёrgulu R2 AT kalitcdc Olacaktlr.
Hortulll battlallll rckorlarl prcs basklsi tip olacaktlr.Hortumlar mumkun olduttunca kapall

hacillllcrdcn gc9irilccektir.Hortunllarda kcrtik,kcsik vc a,lrl daralina ollnayacaktlr.

10。 9。 IIortulll baこlantl rckorlarl prcs basklll tip Olacaktlr.

10。 10。 IIortunllar rniinlkiin olduttunCa kapah hacirnlcrden gc9irilcccktir.Hortunllar herhangi bir dl§

darbcyc kar,l koruma1l olarak montalanacaktlr.

10。 11.I―Iidrolik hat borularl St 35.4 9clik 9ekmc borudan fosfatlannll,01arak imal edilrnis,sistcmdcki

ya色 ln lSininadan ta,lnabill■ esi icin uygun kesitli olacak,biikiinllerdc radyiislere vc czilmclere dikkat

cdilcccktir.13aElantllarda ytikstiklii rckor sistcrni kunanllacak kaynakh birlc§ tirmc yapllmayacaktlr.

10。 12.13oru ct kalinllklari sistcm basincinl cmniyctlc kar,1layabilccek kapasitcdc olacaktlr.

10。 13.13asH191l yaこ ln kumanda cdilccctti kunlanda valllcri yaЁ in dcbiSine vc hlzlna uygun olacaktlr.

10。 14.Kしlnlanda valflcri tizcrindc basin9 cinniyetlcri llnutlak surctte bulunacaktlr.

10。 15。 KuHanllacak sclcnoid valncrin gCrilinli ara9 akii gcrililni ilc aynl olacaktlr.

10。 16。 Bom tahrik silindirindc yuk tutina vallleri bulunacaktlr.

10。 17.Hcrhangi bir hidrolik ka9aこlnda bomlarin konumunu detti,tirmcmcsi§ arttlr.Aynl cmniyet
sistcnli istinat ayaklarinda da bulunacaktlr.

10。 18.IIcrhangi bir arlza anlnda hidrolik sistcm 9all§ mazsa bonllarin indirilrnesi ilave bir manuel

pompa ilc saこ lanaCaktlr.

10。 19.「́ tiln ust grup pistonlarlnda hortulll patlamalarinda cmniyet saこ layan pilot kOntroHit ytik tutrlla

va11lcri kuHanllacaktir.

10。 20。 Ayak pistonlarinda piston nlilinin a§ aこl dii,mesini engeHcyen ve ytikii tutrnaya yarayan kilit

valllcri kuHanllacaktlr.

10。 21. I)cvrcdc hidrolik tckniこinC uygun olarak 9ek valt akl, kontrolii, basln9 ayar vc cmniyet

valflcri kuHanllacaktlr.

10.21. Pistonlarda slzdlrmazhk clcmanl olarak kompakt kc9clcr vc ёzcl ala,lrnll nutring kc9eler
kunanllacaktlr.I)iston clclllanlarlndaki kc9c yuValarinin islcmc tOlcranslarl uygun olacaktlr.
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10。 22. Ilidrolik sistcln vc donanlllll Ttirkiyc ko,unarindaki her tiirlii hava,artlarinda 9ah§ acaktlr.

SOttuk havalarda donma tehlikcsi i9in ёnlenl ahnacaktlr.

10.23。  Sistcindc oransal hidrolik kumanda kuHanllacaktlr. BOm kumandalarl rampah kalkl, vc

ranlpan dし lru§ yapacak§ ekildc tasarlanacak olup bonllar ani harekct yapmadan 9all,abilcccktir.

10.24。 Piston millcri(DIN ll191'e gё rc)50 mikron krom― nikel kaplanmls,ta§ lanml,olarak Ck 45

vcya St 70 111alzclllcdcn olacaktlr.Ayrica piston takozlarinin baЁ lantl SOmunlarinda emniyct kopilyasl

olacaktlr.

10。 25。 Hidrolik platお rmun bnksiyonlarinl sattlayan hidrolik pistonlar sistemin pompa call§ ma
basincinda guvcnlc 9all§ tlrabilCcck ё19■ lerdc,piston borularl St 52 BK+S malzeme(DIN 2391'c gё rc)

9clik 9cknlc borudan honlannll,olarak imal cdilFni,Olacaktlr.Borularda hcrhangi bir 9izik,darbc vc
ovanik。 lnlayacaktir.

11。 YATAKI」 AR VE ⅣIILLER
H。 1.Tum maRalll yataklamalarda GSn Bz 10 malzcmcdcn bronz yatak malzcmcsi kullanllacaktlr.

Bu yatak 9clik yatatta slkl ge9irilip sabitlcncccktir.Bronz yataklamalarda yatt kananari rncvcut olup

yaЁ lama i9in grcsё rliik yuvalarl bulunacaktlr.

11.2.Millcr Ck 45 1nalzemedcn uygun ё19iilerde imal edillni§ olacaktir.Yataklama tolcranslarl uygun

ё19iilerdc olacaktlr.

12.EⅣINIYET SISr「 EⅣII

12.1.Istinat ayaklarl a91lmadan bonllarin a91lmasinl engcllcycn cmniyct sistcnli bulunacaktlr.

12.2.Boll1 8rubu a91kkcn ayaklarin toplanmaslnl engencyen cmniyet sisterni bulunacaktlr.

121.3.Platbrmlar tck bir buton veya tek bir joystick harckctiyle 9all§ mayacak,9i■ ctki ilc

9ah§ abilecck bir ёzeniこc haiZ 01acaktlr.

12.4.Platibrnllar rnaksirnun■ 12,5m/sn riizgar hlzlnda,ah,abilccck,ckildc imal cdilccektir.

12.5。 Sililldirlcrdc ytikii tutinaya yarayan valllcr bulunacak,bu sayede yatt ka9aklarinda vcya hortum

patlalnalarHlda lllakincnin bulunduttu pozisyonda kallnasl saglanacaktir

13.EI」EKTRIK SISTEⅣII

13.1.IIidrolik platform kumandalarl elektrikli,oransal hidrolik sistemc sahip olacaktir.Platibrrn hcm

§asi hcm scpct uzcrindc bulunan kumanda panosundan joystick vc butOnlarla kumanda
cdilebileccktir.

13.2.ノ C`il durullllar i9in sistcmdc acil durdurma butonu olacaktir.

13.3. Sistcnlinin hassas kontrol cdilcbilmcsi i9in i§ lcmci kunanllacak, tiim kontroHcr bu i,lcmci

tizel・ inden hassas bir sekildc ayarlanabilcccktir.

13.4. Islcinci, karoser iizerindc bulunan kontrol kumandasina konularak dl, ortam ,artlarindan

korunnlasi saglanacaktir. Bu kumanda tizcrinde arlza anlnda makincnin kontronti bir §ckildc
toplanlllasl i9in Bypass butonu konulacaktlr.

13.5。 Scpct kumandasl itzcrinde makincdc olu,abilccck hatalarl gё stercn bir hata ckranl bulunacaktir.

13.6.IIata ckranlnda makincdc olu§ an hatalar a91k9a gё riilCCcktir.Kunanlcl kitap91Ё lnda da olu§ an
hatalarin tanlrnlarl ve gidcrmc rnctotlarina da ycr verilecektir.Ayrlca bu ekrana hata yok ikcn 9all,ma

saati yazllacaktlr.

13。 7.I§ lclllci ilc tulll sistcm arasindaki baこ lantllar Sokct ilc saЁ lanaCak,Olasi donanlrn arlzalarinda

hlzll mudahalc cdilcrck arlzall donanlm dcЁ i§tirilcbilcccktir.

13.8.1)latibrlll dcvrcye girdittinde yanlp sё nmcyc ba§layan sinyal lambalarl sepetin alt klsnllna saЁ h
soHu olarak lllontc cdileccktir.PlatliDrm Kulcsinc yanardё nerli bir adet yuvarlak tip uyarl l,1こ l rnontC

cdilcccktir.

13。 9。  Elcktrik sistcnllerindc kunanllan ekipmanlar IP65 izolasyon standardinda olup kablolar

tamamcn izolcli olacaktlr.Panolar su,toz vs.SlZdlrmazllk ёzellittine sahip olacaktlr.Kumanda
panolarindakijoysticklcr slzdlrmazllk ёzelliЁ inC Sahip olacaktlr.

13.10. IIidrolik Platね rlllun 9all§ masi csnasinda yanan,scpctin alt klslnlnda uyarl ikaz lambasl ve

kuledc l(bir)adct dё ncr ikaz lambalarl olacakt



14.BOYA
14.1。 PlatliDInl kisrnlnin hangi rcnk olacaЁ l idare taraindan bildirilcccktir.Bildirirn yapllπ ladlЁ l

taktirdc platibrlll,yiiklcnicinin kcndi standart rcngindc boyanacaktlr.

14。2.Illidrolik platfornl yiiksck dayanllnh elektrostatik toz boya ile boyanacaktlr.Boyamai§ lcrninden

ёncc par9alar foslhtll kimyasal rnalzcmc ilc tcmizlenmi§ olacaktlr.

15.TES1/1ルIAT vc EGITIⅣ I

15。 1.Tclcskobik Bomlu Hidrolik Platform'un montttmm yapllaca巨 l ara9 yaklt vc§ oおr idarcyc ait

olmak tizcrc,idarc taraindan yiiklcnicinin bclirteceЁ i adrcsc tcslim edilccck vc isbitilnindc aynl

,ckildc idarc taralindan teslirn ahnacaktlr.

15。2. Yiiklcnici tist yap11l aracl bu is i9in hazlrlanml, tcknik §artnamcdcki ttirn gcrckliliklcri

Sattlayacak§ ckildc en gc9 60 takvirn giinii i9erisinde idarcyc tcslinl edccektir.

15.3.Ara91ar,aksi bclirtilineditti takdirdc tirctici flrma Tesislcrindc gerckli gё riilen kalite kontrol vc

tcselliiln i§ lenllcri yapllarak tcslinl cdilcccktir.

15。 4. 
′
I｀clcskobik Bonllu Hidrolik Platibrmu kullanacak opcratё rlerc karslllkh uygun gё riilcn bir

tarihtc l(bir)giin sitrcylc Pratik vc Tcorik ettitirn verileccktir ve cttitiln tekHf flyatlarina dahil

olacaktir.

15。 5。 TSl]standanlarina uygunluk bclgcsinc(TS EN 280+Al)vcya TSE'nin kabul cttitti uluslararasl

bclgclcrc sahip olacaktlr.

15.6. 
´
ra§lylCl aracin dingil mcsafesi karayonarl yasalarinln dl,lnda kaldlこ lnda §asc uzatlrnl vc

TSE'nin dOnii§ tCSt bcdencri,§asi tadilat ve ara9 uygunluk bedcllcri yiiklcniciyc aittir.

15。 7.′ I｀clcskobik BOmlu Hidrolik Platform montttl yapllan aracin ruhsat i§ lcmlcri i9in gcrckcn

蹴塁ぶ1概よlr窃鳳:富ゃT::猟Iソ
a・kに釧←utt uCd“ y'H面d mminぬn

16.GAlし NヽTI

16.9。 1lnalat csnaslnda ii9iinCii parti kalitc kontrol uygulamalarinin talep edilmesi durumunda

gcrckli koOrdinasyon sattlanacak vc imalat alanl uygun hale getirilccektir.

16。 10。 IIidrolik platlorΠllu ara9 cn az 2 yll stircyle imalat ve malZeme hatalarina kar§ l garantili

olacaktir.IIidrolik vc clcktrik/clcktronik malzcmelcrdc malzemc tcdarik9isinin garanti,artlarl

ayncn uy8ulanacaktlr.

16.11.Ilidrolik platfbrm i9in baklrn/onarlln sё zle§mcsi yiiklenici taraflndan iist yapl iircticisi ile

ayrlca yapllacak olup idarc ytiklenici garanti stirccini i§
lcteccktir.

16。 12.「 irllla kuHanllan malzcmclcrin tcrnini i9in 10 yll siircyle tcrnin garantisi vcreccktir.

16。 13.Arlza durunlunda irmadan scrvis istenecek ve scrviS elemanlarl cn klsa stirc i9indc arlzaya

miidahalc cdcccktir.

16。 14.Ilidrolik platibrl■ ilc birliktc kunanlrn cl kitabl vc ycdek par9a katalo色 u Verilcccktir.

市Iak


