KAYSERI BUYUKSEHIR BELEDIYESI
MAKINA IKMAL BAKIM VE ONARIM DAIRE BASKANLIGI
TELESKOBIK BOMLU HIDROLIK PLATFORM ARACI

TEKNIK SARTNAMESI

1. ISIN KONUSU

1.1 Kayseri Biiyiiksehir Belediyesinde kullanilmak tizere Teleskobik Bomlu Hidrolik Platform ve
asagida marka ve ozellikleri belirtilen araca montaj yapimi isine ait teknik sartnamedir.

2- Teleskobik Bomlu Hidrolik Platform montaji yapilacak aracin teknik 6zellikleri:

Marka IVECO
Tip 70C18
Silindir Hacmi 2999 cm®
Dingil Mesafesi 4350 mm
Modeli 2025
Motor Giicii 129 kW
‘Azami Yiikli Kiitle | 7200 kg
| Sanziman 6 ileri manuel sanziman

3- SEPETLI PLATFORMLU TEKNIK OZELLIKLERI

Makinenin OZET Teknik ézellikleri:
Platform Calisma ytiksekligi (m) 20
Platform Yiiksekligi (m) 18
Calisma Yarigcap1 min. (m) 12
Kule Déseme Agisi () 270 (£135)
Sepet Kapasitesi 200
Sepet Ebatlart Min. (mm) 750 x 1.400 x 1.100
Kapali Yiikseklik (mm) 3150
Kapali Uzunluk (mm) 5600
Kapali Genislik (mm) 2200

- Ayaklar A¢ik Genislik (mm) 4500

Genel Ozellikler:

- Yiksek mukavemetli ithal ¢elikten imal

edilmis bomlar. (MC 700)

- Oransal kumanda sistemi.

- Hata ekrani

- Ayaklar agilmadan bomlar1 agmayan emniyet
sistemi.

- Bomlar1 oturmadan ayaklar1 toplamaya izin
vermeyen emniyet sistemi.

- Otomatik sepet dengeleme sistemi.

- Izolasyonlu polyester / fiberglas sepet.

- Sepette aydinlatma projektorti.

- Sepette 220V/380V Priz

- Sepetten ve yerden kontrol (toplam 2 kontrol
paneli)

- Ayaklarda borusuz direk baglantiyla tam
glivenli kilitleme sistemi.

- Sepete yerden binme imkani.

- Hidrolik sistemde en iyi filtrasyon i¢in emis ve
donts filtresi.

- Arag kabininde pompay1
sistemi.

- Ayr ayr ya da aymi anda kontrol edilebilen
denge ayaklari

- Her arazi konumuna uygun mafsalli ayak
pabuglart.

- Aracin  motorunu sepetten durdurma ve
caligtirma sistemi. (ara¢ destekliyorsa)

- Izin verilen tiim yiik ve konumlarda giivenli

devreye alma

dengeli ve mukavim tasarim.
I



- Kumanda  panolarinda  acil  durdurma | - Sepette emniyet kilidi takilmasi i¢in 2 adet

butonlart. mapa
- Kulede yanardonerli lamba. - Sepet ¢alisirken sesli alarm.
- Acil durumlar i¢in el pompasi. - Pompa devreye alindiginda ayak baslarinda ve

- Bomun iginden gegen kablo ve hortum tesisati | sepet altinda yanip s6nen uyari 1siklart.
- Aracin tasima kapasitesine uygun ebatlarda | - Hidrolik yag seviye ve sicaklik gostergeli

takim dolaplari. rezervuar
- Hidrolik sistemde R2A kalitesinde hortum ve | - Boya : 2 kat epoksi astar, 2 kat akrilik boya
borular. - Biitiin pimler ve makaralar galvaniz kaplama

- Hidrolik devrelerde emniyet kilitleri.

4. SASI

4.1. Aracin sasesi iizerine, sistemin oturabilmesi i¢in platforma ait St37 veya daha yiiksek mukavemet
degerine sahip profil veya sac malzemeden yapilacaktir.

4.2. Sase, kule ve bomlari tagiyacagindan statik ve dinamik yiiklere mukavim olacaktir.

4.3. Sase, ara¢ sasesinden ayri olacak ve saseye kaynaksiz sekilde ve saseye zarar vermeden celik
civatalarla (kontra somunlu) baglanacaktir.

4.4. Ttim hidrolik platform elemanlari bu saseye baglanacagindan gerektiginde séz konusu elemanlar
aragtan sokiilebilir nitelikte olacaktir.

5. ISTINAT AYAKLARI

5.1. Caliyma emniyetini ylikseltmek platformun her tiirlii arazi konumlarinda zemine paralelligini ve

doénme aninda aracin dinamik ve statik dengesini saglamak amaciyla sagh ve sollu ikiser adetten 4

adet istinat ayag1 zeminle giivenli a¢1 konumunu saglamak suretiyle imalati yapilacaktir.

5.2. Ayaklar saseye monte edilmis kutu konstriiksiyon seklinde imal edilecek saseye uygun bir

sekilde baglanacaktir.

5.3. Ayaklara tek tek kumanda edilebilecegi gibi gerektiginde tiimiine ayni anda kumanda
edilebilecektir.

5.4. Ayaklarin tahriki hidromekanik kumanda kollari ile saglanacak ve hareket Teleskobik olacaktir.

5.5. Ayaklar agilmadan bomlarin agilmasini engelleyen emniyet sistemi bulunacak. Sepeti tasiyan

bomlar toplanmadan hidrolik ayaklar toplanmayacaktr.

5.6. Ayak pistonlarinin yere basan kisminda kiiresel yuvali ya da pimli oynar bash kaymayi Onleyici

genis pabuglar bulunacaktir. Ayak pabuglari yerden en az 35 cm yiiksekte olacaktir.

5.7. Ayak pistonlarinda mutlak suretle kilit valfleri bulunacak olup, s6z konusu valfler ve sensorler

darbe ve ezilmelere karsi korunmasi amaci ile muhafazali olacaktir.

5.8. Ayaklarin malzemesi St52 malzemeden veya daha yiiksek mukavemet sahip ¢elik malzemeden

imal edilmis olacaktir.

5.9. Ayaklarin pabuglart bulunacak, bu pabuglar aracin her tiirlii arazi kosullarinda dengede

kalmasini saglayacak dizaynda olacaktir.

5.10. Ayak pistonlarinin kumanda merkezi aracin sol tarafinda olacaktir.

5.11. Ayaklarin tahriki hidromekanik kumanda kollar ile saglanacaktir. Ayak kumandalarinin

bulundugu kisimda aracin dengesini gosteren bir terazi gostergesi ve kullanicinin anlayabilecegi

sekilde basilmis kumanda yonlerini gosteren baskili etiket olacaktir.

6. KULE

6.1. Hidrolik platformda tist yapiy1 tasiyan kule St 52-3 malzemeden veya daha yiiksek mukavemet

degerine sahip ¢elik malzemeden imal edilmis olacaktir.

6.2. Bom platforma montajlanan tutucu ayak tizerine basacaktir. Bom ve oturacagi nokta arast kaucuk
malzeme ile desteklenmelidir.

6.3. Kule kendi ekseninde 270 derece (+135°) donme yetenegine sahip olacaktir.



6.4. 135 dereceden daha fazla donmemesini saglamak amaciyla donme islemini kontrol eden her iki
yonde switch ile saglanacaktir, sesli ikaz ve durdurucu stop sistemi bulunacaktir.

6.5. Sasc-kule baglantisinin yapildigr doniis dislisi sonsuz digli ile tahrik edilecek, herhangi bir
pinyon disli baglantis1 bulunmayacaktir.

6.6. Hidrolik platformun kumanda edilebilmesini saglayan kontrol kumandasi sepette ve platformda
monteli olacaktir; olasi bir ariza, is kazasi, saglik problemi vb. durumlarda sepetin kumandasi arag
tizerinden yapilarak sepet asagi indirilebilir olmahdir.

6.7. Yonlendirmeyi saglayacak kontrol kumandasi buton ve joystick sistemli olacaktir. Kullanim
kolayligi ve is giivenligi tist diizeyde istenmektedir.

6.8. Kontrol kumandalari Gizerinde kullaniciya yol gosteren isaret ve yazilarin bulundugu etiketleme
yapilacaktir.

7. BOMLAR

7.1. Calisma yiiksekligi olan 20 m’ye biri sabit digerleri hareketli en az 3 bom ile ulagilacaktir.

7.2. Bomlar yliksek mukavemetli gelikten ST52-3 kalite sacdan teleskobik olarak imal edilecektir.
7.3. Bomlar kule, teleskobik bom seklinde olacaktir.

7.4. Bomlar ve tiim tesisat, kaldirma araglar1 yonetmeligine gére uygulanan, kaldirma yiikiiniin
yanalda 1,25 kati, dikeyde 1.1 kati ile test yapilmasina uygun malzemelerden imal edilip, tasarimin
emniyet sartlarini saglayabilir olmasi gerekmektedir.

7.5. Bomlarin tasima kapasitesi min. 10 m yanal uzamada bom yere paralel konumda iken 200 kg.
sepet kaldirma yiikiinti saglayacaktir.

7.6. Bomlarin yanal ¢aligma alan1 min. 10 m olacaktir. Bomlarin birbiri iginde yataklanmasi derin
lamalarla saglanacaktir. Bu lamalar bomlara gmme civatalarla baglanacaktir. Yataklama lamalarinin
Olgiileri ylizey basincini karsilayacak emniyette uzun siire ¢alismaya uygun olacaktir.

7.7. Teleskobik bomlarin birbiri igerisinde hareket etmesi saglayan piston birinci boma boynuz yatak
seklinde yataklanacaktir,

7.8. Bomlardan sepete taginacak hortum ve kablolar, bomlarin i¢ kismina monte edilecek olan kablo
tagima sistemi ile tagiacak. Bu sayede dis etkenlerden olusabilecek aksakliklar énlenecektir.

7.9. Hidrolik platformda tasiyict unsurlarda (bomlar, yatay ayaklar, dikey ayaklar vb.) dogrusal
kaynaklar kaynak robotu tarafindan, diger biitiin kaynak islemleri sertifikali kaynak operatérleri
tarafindan standartlarina uygun olarak kaynatilacaktir.

8. CALISMA SEPETI

8.1. Sepet her konum igin en az 200 kg tasima kapasitesinde olacaktir.

8.2. Sepet 2 kisinin ¢aligmasina imkén saglayacak ol¢iide olacaktir.

8.3. Sepet kumanda mekanizmasi toz, yagmur ve dis ortamdan gelecek zararlara karsi yiiksek
mukavemetli kapakli koruyucu igerisine alinacaktir.

8.4. Sepet kismi 70 kV gerilim seviyesine izole olacaktir. Ancak izolasyon seviyesi korunarak sepet
i¢ine giren suyun tahliyesini saglayacak kanal imalati yapilacaktr. [zolenin TSE normlarina uygun
yapildigina dair test raporu idareye teslim edilecektir.

8.5. Sepet kolaylikla inilip ¢ikilacak ve kaymayacak, basamakli sekilde dizayn edilecektir.
Kullanicinin kolayca inip binmesi i¢in sepet {izerine iki adet tutamag eklenecektir.

8.6. Sepet son boma profil malzemeden imal edilmis bir sase ile ¢elik civatalarla monte edilecektir.
Baglanti civatalar sepet igerisinde ¢ikinti kalmayacaktir ve civata baslart izole bir malzeme ile sepet
izolasyonuna uygun sekilde elektriksel olarak izole edilecektir.

8.7. Sepet fiberglass / polyester malzemeden imal edilecektir. Sepetin tiim baglant: civatalari igeriden
ve disaridan izole edilmis olarak en az 1000V gerilim izoleli malzeme ile kaplanacaktir.

8.8. Bomlarin her tiirlti hareketinde, sepetin yere paralelligi uygun bir sistemle saglanacaktr.

8.9. Sepetten hidrolik sisteme kumanda edebilmek i¢in gerekli kumanda tertibati bulunacaktir.

8.10. Sepet ¢evresine fosforlu ikaz seritleri bulunacaktir. Bu isaretler cevresel sartlardan
etkilenmeyecektir.

8.11. Sepet i¢inde 2 adet emniyet kemeri baglama halkasi olacaktir.

8.12. Sepet igerisinde hareket ettirilebilir 1 adet led projektor bulunacaktir.



8.13. Sepet saga ve sola donme yetenegine sahip olacaktir.
8.13. Hidrolik Platformun ¢aligmasi esnasinda yanan, sepetin alt kisminda uyari ikaz lambasi, kulede
1 (bir) adet doner ikaz lambalari ve arag kabin tizerinde Ledli tavan tepe lambasi olacaktir.

9. KAROSER

9.1. Karoser astarlanmis 30x30x1,5mm ebatlarinda kutu profilden karkas yapilarak, tizeri 3/2 baklava
dilimli sacla kapatilacaktir.

9.2. Arag karoserine uyum saglayacak sekilde sase ve istinat ayak baglanti gériinimlerini kapatmak
amactyla bir karoser yapilacaktir.

9.3. Saclar profillere iyi kalitede ¢elik perginler, konik vidalar veya kaynakli sekilde baglanacaktir.
9.4. Karoser lizerine ¢ikmak igin aracin sag veya sol tarafina gelecek sekilde merdiven yapilacaktir.
Merdivenler, ¢itkma, sarkma seklinde degil kasayla birlesik olacaktir.

9.5. Karoser tizerine sol tarafinda 2 adet dolap olacaktir, dolaplar 1,5 mm ¢elik sac malzemeden imal
edilecek kilitlenebilir malzeme dolabi yapilacaktir.

10 HIDROLIK DONANIM

10.1. Hidrolik yag tanki sisteme uygun kapasitede, tizerinde seviye gostergesi, sicaklik gostergesi,
tank kapagi i¢inde ise emis ve doniis filtreleri mevcut, alt kisminda pompa emis hortumuna kiiresel
vana monte edilmis sekilde olacaktir.

10.2. Tankin iizerinde yag seviye ve sicaklik gostergesi, tank kapagi i¢inde ise filtre olacaktir.

10.3. Sistemde kullanilan hidroligin cinsi ve tanimlayici numarasi metal etiketle belirlenecektir.
10.4. Tank arag kabini arkasina platform sasesine civatalarla monte edilecektir.

10.5. Tankin alt kisminda pompa emis hortumuna kiiresel vana monte edilmis olacaktir.

10.6. Sistemin tahriki ara¢ sanzimanindan P.T.O. yardimu ile tahrikli bir pompayla olacaktir.

10.7. Pompanin ¢aligma basinci ve debisi platformu emniyetli sekilde galistirabilecek kapasitede
olacaktir.

10.8. Hidrolik hortumlar, Calisma basincina dayanikli gift kat tel 6rgiilii R2 AT kalitede olacaktr.
Hortum baglanti rekorlart pres baskisi tip olacaktir. Hortumlar miimkiin oldugunca kapal
hacimlerden gegirilecektir. Hortumlarda kertik, kesik ve agir1 daralma olmayacaktir.

10.9. Hortum baglanti rekorlari pres baskili tip olacaktir.

10.10. Hortumlar miimkiin oldugunca kapali hacimlerden gegirilecektir. Hortumlar herhangi bir dis
darbeye kars1 korumali olarak montajlanacaktir.

10.11. Hidrolik hat borular1 St 35.4 ¢elik ¢ekme borudan fosfatlanmig olarak imal edilmis, sistemdeki
yagin isinmadan taginabilmesi i¢in uygun kesitli olacak, biikiimlerde radyiislere ve ezilmelere dikkat
edilecektir. Baglantilarda ytiksiiklii rekor sistemi kullanilacak kaynakli birlestirme yapilmayacaktir.
10.12. Boru et kalinhklar: sistem basincini emniyetle kargilayabilecek kapasitede olacaktir.

10.13. Basingh yagin kumanda edilecegi kumanda valfleri yagin debisine ve hizina uygun olacaktir.
10.14. Kumanda valfleri tizerinde basing emniyetleri mutlak surette bulunacaktir.

10.15. Kullanilacak selenoid valflerin gerilimi arag akii gerilimi ile ayn1 olacaktir.

10.16. Bom tahrik silindirinde yiik tutma valfleri bulunacaktir.

10.17. Herhangi bir hidrolik ka¢aginda bomlarin konumunu degistirmemesi sarttir. Ayni emniyet
sistemi istinat ayaklarinda da bulunacaktir.

10.18. Herhangi bir ariza aninda hidrolik sistem ¢alismazsa bomlarin indirilmesi ilave bir manuel
pompa ile saglanacaktir.

10.19. Tiim st grup pistonlarinda hortum patlamalarinda emniyet saglayan pilot kontrollii yiik tutma
valfleri kullanilacaktir.

10.20. Ayak pistonlarinda piston milinin asag: diismesini engelleyen ve yiikii tutmaya yarayan kilit
valfleri kullanilacaktir.

10.21. Devrede hidrolik teknigine uygun olarak ¢ek valf, akis kontrolii, basing ayar ve emniyet
valfleri kullanilacaktir.

10.21. Pistonlarda sizdirmazlik elemani olarak kompakt kegeler ve 6zel alasimli nutring kegeler
kullanilacaktir. Piston elemanlarindaki kege yuvalarinin isleme toleranslar uygun olacaktir.

[~



10.22. Hidrolik sistem ve donanim Tiirkiye kosullarindaki her tiirlii hava sartlarinda ¢alisacaktir,
Soguk havalarda donma tehlikesi i¢in 6nlem alinacaktir.

10.23. Sistemde oransal hidrolik kumanda kullanilacaktir. Bom kumandalar1 rampali kalkis ve
rampali durus yapacak sekilde tasarlanacak olup bomlar ani hareket yapmadan ¢alisabilecektir.
10.24. Piston milleri (DIN 11191°e gore) 50 mikron krom-nikel kaplanmuis, taslanmis olarak Ck 45
veya St 70 malzemeden olacaktir. Ayrica piston takozlarinin baglanti somunlarinda emniyet kopilyasi
olacaktir.

10.25. Hidrolik platformun fonksiyonlarini saglayan hidrolik pistonlar sistemin pompa calisma
basincinda giivenle ¢ahistirabilecek dlgtilerde, piston borulart St 52 BK+S malzeme (DIN 2391'e gore)
¢elik gekme borudan honlanmis olarak imal edilmis olacaktir. Borularda herhangi bir ¢izik, darbe ve
ovallik olmayacaktir.

11. YATAKLAR VE MILLER

11.1. Tim mafsalli yataklamalarda GSn Bz 10 malzemeden bronz yatak malzemesi kullanilacaktir.
Bu yatak ¢elik yataga siki gegirilip sabitlenecektir. Bronz yataklamalarda yag kanallari mevcut olup
yaglama i¢in gresorliik yuvalar: bulunacaktir.

11.2. Miller Ck 45 malzemeden uygun 6lgiilerde imal edilmis olacaktir. Yataklama toleranslari uygun
Olgtilerde olacaktir.

12. EMNIYET SISTEMI

12.1. Istinat ayaklar1 agilmadan bomlarin a¢ilmasini engelleyen emniyet sistemi bulunacaktir.

12.2. Bom grubu agikken ayaklarin toplanmasini engelleyen emniyet sistemi bulunacaktir.

121.3. Platformlar tek bir buton veya tek bir joystick hareketiyle ¢alismayacak, c¢ift etki ile
calisabilecek bir 6zellige haiz olacaktir.

12.4. Platformlar maksimum 12,5m/sn riizgar hizinda galisabilecek sekilde imal edilecektir.

12.5. Silindirlerde yiikii tutmaya yarayan valfler bulunacak, bu sayede yag kagaklarinda veya hortum
patlamalarinda makinenin bulundugu pozisyonda kalmasi saglanacaktir

13. ELEKTRIK SISTEMI

13.1. Hidrolik platform kumandalari elektrikli, oransal hidrolik sisteme sahip olacaktir. Platform hem
sasi hem sepet {izerinde bulunan kumanda panosundan joystick ve butonlarla kumanda
edilebilecektir.

13.2. Acil durumlar igin sistemde acil durdurma butonu olacaktir.

13.3. Sisteminin hassas kontrol edilebilmesi i¢in islemci kullanilacak, tiim kontroller bu islemci
tizerinden hassas bir sekilde ayarlanabilecektir.

13.4. Islemci, karoser iizerinde bulunan kontrol kumandasina konularak dis ortam sartlarindan
korunmasi saglanacaktir. Bu kumanda {izerinde ariza aninda makinenin kontrollii bir sekilde
toplanmasi i¢in Bypass butonu konulacaktir.

13.5. Sepet kumandasi {izerinde makinede olusabilecek hatalar1 gésteren bir hata ekrani bulunacaktir.
13.6. Hata ckraninda makinede olusan hatalar agik¢a goriilecektir. Kullanici kitapgiginda da olusan
hatalarin tanimlari ve giderme metotlarina da yer verilecektir. Ayrica bu ekrana hata yok iken ¢alisma
saatl yazilacaktir.

13.7. Islemci ile tiim sistem arasindaki baglantilar Soket ile saglanacak, olasi donanim arizalarinda
hizli miidahale edilerek arizali donanim degistirilebilecektir.

13.8. Platform devreye girdiginde yanip sénmeye baslayan sinyal lambalari sepetin alt kismina sagh
sollu olarak monte edilecektir. Platform Kulesine yanardonerli bir adet yuvarlak tip uyari 15181 monte
edilecektir.

13.9. Elektrik sistemlerinde kullanilan ekipmanlar IP65 izolasyon standardinda olup kablolar
tamamen izoleli olacaktir. Panolar su, toz vs. sizdirmazlik 6zelligine sahip olacaktir. Kumanda
panolarindaki joystickler sizdirmazlik 6zelligine sahip olacaktir.

13.10. Hidrolik Platformun ¢alismasi esnasinda yanan, sepetin alt kisminda uyari ikaz lambasi ve
kulede 1 (bir) adet doner ikaz lambalar: olacaktir.



14. BOYA

14.1. Platform kismimin hangi renk olacagi idare tarafindan bildirilecektir. Bildirim yapilmadig
taktirde platform, yiiklenicinin kendi standart renginde boyanacaktir.

14.2. Hidrolik platform yiiksek dayamimli elektrostatik toz boya ile boyanacaktir. Boyama isleminden
once pargalar fosfatli kimyasal malzeme ile temizlenmis olacaktir.

15. TESLIMAT ve EGITIM

15.1. Teleskobik Bomlu Hidrolik Platform’un montajinin yapilacagi arag yakit ve sofor idareye ait
olmak iizere, idare tarafindan yiiklenicinin belirtecegi adrese teslim edilecek ve isbitiminde ayni
sekilde idare tarafindan teslim alinacaktir.

15.2. Yiiklenici iist yapili araci bu is i¢in hazirlanmig teknik sartnamedeki tiim gereklilikleri
saglayacak sekilde en geg 60 takvim giinii igerisinde idareye teslim edecektir.

15.3. Araglar, aksi belirtilmedigi takdirde iiretici firma Tesislerinde gerekli goriilen kalite kontrol ve
teselliim islemleri yapilarak teslim edilecektir.

15.4. Teleskobik Bomlu Hidrolik Platformu kullanacak operatorlere karsilikli uygun goriilen bir
tarihte 1 (bir) giin siireyle Pratik ve Teorik egitim verilecektir ve egitim teklif fiyatlarina dahil
olacaktir.

15.5. TSE standartlarina uygunluk belgesine (TS EN 280+A1) veya TSE’nin kabul ettigi uluslararasi
belgelere sahip olacaktir.

15.6. Tasiyici aracin dingil mesafesi karayollar yasalarmin disinda kaldiginda sase uzatimi ve
TSE’nin donis test bedelleri, sasi tadilat ve arag¢ uygunluk bedelleri yiikleniciye aittir.

15.7. Teleskobik Bomlu Hidrolik Platform montaji yapilan aracin ruhsat islemleri i¢in gereken
projeler yiiklenici tarafindan hazirlanacak ve trafik tescil (ruhsat) islemleri yiiklenici tarafindan
yapilacakur ve teklif fiyatlarina dahil olacaktur.

16. GARANTI

16.9. imalat esnasinda {igiincii parti kalite kontrol uygulamalarinin talep edilmesi durumunda
gerekli koordinasyon saglanacak ve imalat alan1 uygun hale getirilecektir.

16.10. Hidrolik platformlu arag en az 2 y1l stireyle imalat ve malzeme hatalarina kars1 garantili
olacaktir. Hidrolik ve elektrik/elektronik malzemelerde malzeme tedarik¢isinin garanti sartlari
aynen uygulanacaktir.

16.11. Hidrolik platform i¢in bakim/onarim sozlesmesi yiiklenici tarafindan iist yap1 treticisi ile
ayrica yapilacak olup idare yiiklenici garanti siirecini isletecektir.

16.12. Firma kullanilan malzemelerin temini igin 10 y1l stireyle temin garantisi verecektir.
16.13. Ariza durumunda firmadan servis istenecek ve servis elemanlari en kisa siire i¢inde arizaya
miidahale edecektir.

16.14. Hidrolik platform ile birlikte kullanim el kitab: ve yedek parga katalogu verilecektir.
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